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1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa nadana zamowieniu przez zamawiajgcego

Projekt budowlany instalacji elektrycznych dotyczacych przebudowy i rozbudowy wraz
ze zmiana sposobu uzytkowania budynku ustugowego na budynek Ustugowo -
Administracyjny Gminnego Centrum Ustug Spotecznych 1 Administracyjnych — siedziby
Urzedu Gminy Brochéw, GOPS, GZGK, Centrum Ustug Wspolnych, Klubu Sportowego,
Organizacji 1 Stowarzyszen w Brochowie, gm. Brochow dziatka nr ewidencyjny 310/4,
310/3, 310/2, 312/1 obreb Brochow.

1.2. Przedmiot i zakres robot budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania 1
odbioru robot budowlanych zwigzanych z wykonaniem wewngtrznych i zewnetrznych
instalacji elektrycznych budynku Ustugowo — Administracyjnego Gminnego Centrum
Ustug Spotecznych 1 Administracyjnych — siedziby Urzedu Gminy Brochow, GOPS,
GZGK, Centrum Ustlug Wspodlnych, Klubu Sportowego, Organizacji i Stowarzyszen w
Brochowie.

Ustalenia specyfikacji technicznej obejmujg roboty podstawowe:

— montaz instalacji elektrycznej oswietlenia wewngtrznego i zewnetrznego,

— wykonanie sieci kabli ziemnych elektrycznych zasilajacych stupy oswietleniowe
— montaz instalacji elektrycznej gniazd ogélnych i1 dedykowanych komputerowych,
— wykonanie instalacji teletechniczne;,

— wykonanie instalacji odgromowej budynku,

— doprowadzenie zasilana do montowanych instalacji,
oraz roboty poinstalacyjne:

— tynkowanie bruzd z utozonymi instalacjami,

— wykonanie napraw tynku po przebiciach, we wnekach 1 wok6t puszek -
podmalowanie,

— zabezpieczenie posadzek, scian i sprzetow folig PCV,

— wywO0z gruzu i zdemontowanych elementow instalacji.

1.3. Wyszczegélnienie i opis prac towarzyszgcych i robot tymczasowych:

— uzyskania zgody Administratora obiektu na korzystanie z energii elektrycznej
niezbednej, do realizacji zamdwienia

— powiadomienia uzytkownikéw obiektu o terminie prowadzenia robot przez
wywieszenie ogloszenia oraz zapewnienie swobodnego dostepu do budynku,

— zgloszenie kazdego zakonczonego elementu robot zakrywanych Inspektorowi
Nadzoru, sporzadzenie harmonogramu robét i1 przekazanie go Inspektorowi Nadzoru.
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1.4. Informacje o terenie budowy

Teren budowy stanowi teren dziatlki nr ewidencyjny 310/4, 310/3, 310/2, 312/1 obreb
Brochow.

1.5. Organizacja robot, przekazanie placu budowy

Inwestor przekaze Wykonawcy teren budowy na zasadach i w terminie okreslonym w
umowie o wykonaniu robot.

Zamawiajacy zobowigzany jest do:

a). udostepnienia terenu na sktadowisko narzedzi i materialow lub ustawienia kontenera,
b). wskazanie miejsca poboru wody,

c). wskazanie miejsca poboru energii elektrycznej, z instalacji budynku.

1.6. Zabezpieczenie interesow osob trzecich
Wykonawca zobowigzany jest do:

— niezwlocznego zglaszania Zamawiajgcemu przypadkOw szkéd w mieniu oséb
trzecich zwigzanych z prowadzeniem robdt oraz pokrycia wartosci szkdd lub ich
usuni¢cia wlasnym kosztem 1 staraniem o ile powstaly one z winy Wykonawcy;

— ustalenie komisyjne z udzialem Zamawiajacego 1 poszkodowanego, sprawowania
wlasnym kosztem i staraniem dozoru swojego mienia na terenie robét.

1.7. Wymagania dotyczgce ochrony srodowiska

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania si¢ do przepisOw i normatywOw z zakresu
ochrony srodowiska na placu budowy i poza jego terenem. W szczegdlnosci w zakresie
nadmiernego hatasu, w tym ograniczenia hatasliwych prac w godz. nocnych.

1.8. Warunki bezpieczenstwa pracy i ochrona przeciwpozarowa na budowie

Kierownik budowy zobowigzany jest do sporzadzenia planu bezpieczenstwa 1 ochrony
zdrowia (BIOZ), w ktérym okresla si¢ przewidywane zagrozenia wystepujace podczas
realizacji rob6t oraz srodki techniczne 1 organizacyjne zapobiegajace niebezpieczenstwom
wynikajacym z wykonania robot w strefach szczegdlnego zagrozenia.

Wykonawca zobowigzany jest utrzymywaé wyposazenie przeciwpozarowe w statej
gotowosci; a takze dokonywaé sprawdzen przed opuszczeniem stanowiska pracy pod
wzgledem mozliwosci wystgpienia zrodet pozaru (zwarcia instalacji pod napigciem).

Wykonawca zobowigzany jest stosowac si¢ do obowigzujacych przepiséw BHP 1 zasad
ochrony P.POZ.
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1.9. Warunki dotyczgce organizacji rucha, ogrodzenia placu budowy,
zabezpieczenia chodnikow i jezdni

Poniewaz teren budowy stanowi budynek OSP na terenie dzialki wigc zachodzi
potrzeba: wygrodzenia oraz zabezpieczenia dojazdéw do placu budowy podczas realizacji
zadania.

1.10. Nazwy i kody grup, klas i kategorii robot
45112100 -6  Roboty w zakresie kopania rowow

45310000 - 3  Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

45311000 -0 Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznych oraz opraw
elektrycznych

45311100 -1  Roboty w zakresie przewodow elektrycznych
45311200 -2  Roboty w zakresie opraw elektrycznych

45312311 -0 Instalowanie oswietlenia

45315700 -5  Instalowanie rozdzielni elektrycznych

45314200 — 3  Instalowanie infrastruktury kablowe;]

45314300 -4  Kladzenie kabli

45316100 — 6  Instalowanie zewnetrznego sprz¢tu o§wietleniowego
45410000 -4  Tynkowanie

45442121 -1  Malowanie budowli

45111220-6  Roboty w zakresie usuwania gruzu

1.11. Okreslenia podstawowe

W niniejszej specyfikacji nie wystepuja okreslenia wczesniej nie zdefiniowane.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW
BUDOWLANYCH I MATERIALOW.

Do wykonania prac nalezy uzywa¢ materialy nowe, (tzn. nie uzywane), zgodne z
opracowaniem projektowym lub analogiczne o parametrach rownych, lub lepszych.
Stosowanie materiatbw o zblizonych parametrach wymaga uzyskania pisemnej zgody
Inwestora.

Obudowy rozdzielnic, usytuowanych w miejscach ogélnodostepnych, nalezy wyposazy¢
w zamki lub uchwyty do zalozenia ki6édek. Obudowy winny zamaskowac¢ zabudowane w
nich aparaty 1 urzadzenia.
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Uzyte materialy winny posiadac¢ atesty, aprobaty techniczne, certyfikaty lub deklaracje
zgodnosci z PN, wtasciwe dla tych materialéw, osprzetu lub aparatury.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN.

Wykonawca zobowigzany jest uzywac sprze¢t zgodny z technologig dla konkretnych
rodzajow robot Uzywany winien by¢ sprzet, ktory nie spowoduje niekorzystnego wpltywu
na jakos¢ wykonywanych robét.

Wykonawca uzgodni z Inspektorem Nadzoru zastosowanie proponowanego sprzetu, a w
przypadkach wymaganych przepisami, przedstawi kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania.

Sprzet nie gwarantujagcy realizacji umowy z wymagang jakoscia moze byc¢
zdyskwalifikowany przez Inspektora Nadzoru i nie dopuszczony do realizacji robot

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU 1
SKEADOWANIA

Transport 1 skladowanie materiatobw na budowie powinny si¢ odbywa¢ w warunkach
zapobiegajacych ich zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu si¢ ich witasciwosci
technicznych (jakosci).

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
BUDOWLANYCH

5.1. Trasowanie

Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcje budynku oraz zapewniajac
bezkolizyjno$¢ z innymi instalacjami.

Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji
1 remontoOw. Wskazane jest aby trasa przebiegata w liniach poziomych 1 pionowych.
5.2. Kucie wnek i bruzd

Wielkos¢ wnek dostosowac nalezy do wielkosci tablic z aparaturg; wielkos¢ bruzd na-
lezy dostosowaé do srednic rur lub szerokosci przewodu wtynkowego. Rury i przewody
wtynkowe uktada¢ nalezy jednowarstwowo. Zabrania si¢ kucia bruzd, wnek 1 przebi¢ w
elementach konstrukcyjno-budowanych.

Przy przejSciach przez Sciany lub ze Sciany na strop, rura lub przew6d wtynkowy, cale
winne by¢ pokryte tynkiem

5.3. Uktadanie orurowania i oprzewodowania

Orurowanie 1 oprzewodowanie wtynkowe uktada¢ nalezy w wykutych bruzdach,
mocujgc je do podtoza klamerkami lub tynkiem. Stosowane klamerki instalacji

5
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podtynkowej winne by¢ zabezpieczone przed rdzewieniem.

Orurowanie 1 oprzewodowanie natynkowe nalezy uktada¢ na przygotowanej 1
wytrasowanej trasie na uchwytach osadzonych w podtozu. Konce rur przed polaczeniem
powinny by¢ pozbawione ostrych krawedzi. Zaleznie od przyjetej technologii montazu i
rodzaju tworzywa taczenie rur ze sobg oraz sprzetem 1 osprz¢tem nalezy wykonywac przez:

— wsuwanie w otwory lub kielichy z rownoczesnym uszczelnianiem potgczen,
— wkrecanie nagwintowanych koncow rur,
— wkrecanie nagrzanych koncow rur.

Cala instalacja rurowa powinna by¢ wykonana ze spadkiem 0.1% aby umozliwi¢
odprowadzenie wody powstalej z ewentualnej kondensacji. Zabrania si¢ ukladania rur z
wciggnietymi w nie przewodami, jesli w projekcie czynnos¢ taka nie jest jednoznacznie
opisana.

5.4. Uktadanie przewodow

Przewody izolowane kabelkowe na uchwytach nalezy uktada¢ w zaleznosci od rodzaju i
przeznaczenia pomieszczen z uwzglednieniem nast¢pujacych zasad:

— instalacja w wykonaniu zwykiym,
— instalacja w wykonaniu szczelnym.

Stosuje si¢ nastepujace rodzaje mocowania instalacji:

— bezposrednio na podtozu za pomocg uchwytéw pojedynczych lub zbiorczych,
— na uchwytach odlegtosciowych (dystansowych) pojedynczych lub zbiorczych,
— pod tynkiem z osprzetem zwyktym lub bryzgoszczelnym,

— na korytkach prefabrykowanych metalowych,

— w listwach PCW.

Przy wykonywaniu instalacji jako szczelnej nalezy:

— przewody 1 kable uszczelniaé w sprzecie 1 osprzecie oraz aparatach za pomoca
dtawikow.

— srednica dlawicy 1 otworu uszczelniajgcego pier§cienia powinna by¢ dostosowana do
srednicy zewngetrznej przewodu lub kabla.

— po dokrgceniu dtawic =zaleca si¢ dodatkowe uszczelnianie ich za pomoca
odpowiednich uszczelniaczy.

5.4.1. Uktadanie przewodow na uchwytach:

Na przygotowanej trasie nalezy zamontowa¢ uchwyty wg podanego opisu. Odlegtosci
od uchwytéw nie powinny by¢ wigksze od 0,5 m dla przewodéw kabelkowych i 1.0 m. dla
kabli. Rozstawienie uchwytow powinno by¢ takie, aby odlegtosci miedzy nimi ze wzgledow
estetycznych byly jednakowe, uchwyty miedzy innymi znajdowaty si¢ w poblizu sprzetu
1osprzetu, do ktérego dany przewdd jest wprowadzony oraz aby zwisy przewodow
pomiedzy uchwytami nie byly widoczne.
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5.4.2. Uktadanie przewodow podtynkowo
Wykonanie instalacji podtynkowej wymaga:

— ulozenia przewoddw 1 zainstalowania osprzetu przed wykonaniem tynkowania.

— w przypadku wykonywania instalacji na istniejagcych $cianach niezbedne bedzie
wykucie odpowiednich bruzd pod przewody i slepych wngk pod osprzet oraz ich
zatynkowanie

— przed wykonaniem instalacji jako szczelnej nalezy przewody i kable uszczelnia¢ w
osprzegcie oraz aparatach za pomocg dlawikow

— srednica glowicy i1 otworu uszczelniajacego pierscienia powinna by¢ dostosowana do
srednicy zewnetrznej przewodu lub kabla

— po dokreceniu dtawic zaleca si¢ dodatkowe uszczelnienie ich za pomoca
odpowiednich uszczelnien

5.4.3. Wykonanie instalacji w korytkach prefabrykowanych

Wykonanie instalacji w korytkach prefabrykowanych wymaga:

— zamontowania konstrukcji wsporczych dla korytek do istniejagcego podtoza, ulozenie
korytek na konstrukcjach wsporczych, utozenie przewodéw w korytku wraz z
zatlozeniem pokryw

Przewody musza by¢ ulozone swobodnie i nie moga by¢ narazone na naciagi i
dodatkowe naprezenia.

5.4.4. Wykonanie instalacji w listwach PCW

Wykonanie instalacji w listwach PCW wymaga:

— zamontowania listwy PCW na S$cianie lub stropie za pomocg kotkow rozporowych
przykrecanych do podtoza, ulozenie przewodéw w listwie, zamocowanie wspornikOw
dystansowych z zalozeniem pokrywy.

Przewody musza by¢ ulozone swobodnie i1 nie mogg by¢ narazone na naciagi i
dodatkowe naprezenia.
5.5. Mocowanie puszek instalacyjnych i rozdzielczych

Puszki nalezy osadza¢ w scianach w sposob trwaty. Przed montazem w puszkach nalezy
wycig¢ otwory w ilosci 1 o Srednicach wtasciwych do wprowadzanych rur lub przewodow
wtynkowych.

Puszki powinny by¢ osadzone na takiej glebokosci, aby ich goérna krawedz byta

zroOwnana z tynkiem.

5.6. Wcigganie przewodow do rur

Przewody jednozytowe winny by¢ wciggane do rur, po ich utozeniu 1 zatynkowaniu, za
pomoca sprezyny instalacyjnej (§ladu).
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Niedopuszczalne jest uktadanie rur wraz z wciggnigtymi przewodami.

Przed przystgpieniem do wciggania przewodoéw nalezy sprawdzi¢ prawidlowos¢
wykonanego rurowania, zamocowania sprzg¢tu i osprzegtu, jego polaczen z rurami oraz
przelotowosc.

5.7. Przygotowanie iyt i lgczenie przewodow

Konce oprzewodowania winny by¢ odizolowane na dtugosci zapewniajgcej prawidtowe
podiaczenie; zdejmowanie izolacji i1 oczyszczenie przewodu nie moze powodowac
uszkodzen mechanicznych zyt.

Laczenie przewodéw nalezy wykonywaé w sprzecie 1 osprzecie instalacyjnym.
Polaczenia skrecane moga by¢ wykonywane jedynie na przewodach miedzianych,
jednodrutowych o przekroju do 10 mm".

Odcinki przewoddw przytaczonych muszg by¢ ulozone swobodnie 1 nie mogg byc
narazone na naciagi 1 dodatkowe naprezenia.

Do danego zacisku nalezy przylaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i w
liczbie, do jakich zacisk ten jest przystosowany.

Konce przewodéw wielozylowych powinny by¢ zabezpieczone koncéwkami
zaprasowanymi lub przez ocynkowanie.

W instalacjach elektrycznych wnetrzowych laczenia przewodéw nalezy dokonywaé w
sprzgcie 1 osprzecie instalacyjnym, oraz w odbiornikach. Nie wolno stosowac potaczen
skrgcanych. W przypadku, gdy odbiorniki elektryczne majg wyprowadzone fabrycznie na
zewnatrz przewody, a samo ich podiaczenie do instalacji nie zostalo opracowane w
projekcie, sposéb podtaczenia nalezy uzgodnic¢ z projektantem lub Inspektorem Nadzoru

W przypadku zastosowania zaciskow, do ktérych przewody sg przylagczone za pomocg
oczek, pomigdzy oczkiem a nakretkg oraz pomigedzy oczkami powinny znajdowal si¢
podktadki metalowe zabezpieczone przed korozja w sposoéb umozliwiajacy przeptyw pradu.
Dtugos¢ odizolowanej zyty przewodu powinna zapewnia¢ prawidtowe przytaczenie.

Zdejmowanie izolacji 1 oczyszczenie przewodu nie moze powodowacé uszkodzen
mechanicznych. W przypadku stosowania zyt ocynowanych proces czyszczenia nie
powinien uszkadza¢ warstwy cyny. Konce przewodow miedzianych z zylami
wielodrutowymi (linek) powinny by¢ zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami lub
ocynowane (zaleca si¢ zastosowanie tulejek zamiast cynowania).

5.8. Montaz osprzetu i sprzetu

Laczniki podtynkowe 1 osprzet podtynkowy mnalezy mocowa¢ w puszkach
instalacyjnych.

Laczniki 1 puszki rozgalezne natynkowe mocowa¢ nalezy przy pomocy koltkéw
rozporowych do podtoza.
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Sprzet 1 osprzet instalacyjny nalezy mocowaé do podioza w sposdb trwaly zapewniajacy
mocne 1 bezpieczne jego osadzenie. Do mocowania sprzgtu i osprzgtu mogg stuzyc
konstrukcje wsporcze lub konsolki osadzone na podlozu, przyspawane do stalowych
elementdw konstrukcji budowlanych lub przykrecone do podtoza za pomoca kotkéw 1 Srub
rozporowych oraz kotkow wstrzeliwanych.

Podejscia instalacji elektrycznych do odbiornikow nalezy wykonywa¢ w miejscach
bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz w sposéb estetyczny. Podejscia do przewoddw utozonych
w podtodze nalezy wykonywa¢ w rurach stalowych, zamocowanych pod powierzchnig
podiogi, albo w specjalnie do tego celu przewidzianych kanatach. Rury i kanaly muszg
spelnia¢ odpowiednie warunki wytrzymatosciowe i by¢ wyprowadzone ponad podtoge do
wysokosci koniecznej dla danego odbiornika. Do odbiornikéw zasilanych od gory nalezy
stosowac podejScia zwieszakowe. Sa to najczesciej oprawy oswietleniowe lub odbiorniki
zasilane z instalacji zawieszonych na drabinkach lub korytkach kablowych. Podejscia
zwieszakowe nalezy wykonywac jako sztywne, lub elastyczne w zaleznosci od warunkow
technologicznych i rodzaju wykonywanej instalacji.

Do odbiornikéw zamocowanych na $cianach, stropach lub konstrukcjach podejscia nalezy
wykonywa¢ przewodami utozonymi na tych $cianach, stropach lub konstrukcjach
budowlanych, a takze na innego rodzaju podtozach np. ksztattowniki, korytka itp

Przed przystgpieniem do montazu urzadzen przykrecanych na konstrukcjach
wsporczych dostarczanych oddzielnie nalezy konstrukcje te zamocowac¢ do podioza w
sposob podany w dokumentacji technicznej urzadzenia
5.9. Montaz opraw

Uchwyty do mocowania opraw nalezy mocowac przez:

— wkrecanie w metalowy kolek rozporowy,

— lub zabetonowanie.

Mocowanie winno wytrzymac site SOON.

Do mocowania opraw sufitowych nie moga by¢ stosowane kotki rozporowe z tworzywa
sztucznego. Haki do opraw zwieszakowych rowniez nie mogg by¢ mocowane w kotkach
rozporowych z tworzywa sztucznego

Przewody opraw oswietleniowych nalezy taczy¢ z przewodami wypustdw za pomoca
ztaczy Swiecznikowych. Dopuszcza si¢ podigczenie opraw o$wietleniowych przelotowe,
pod warunkiem zastosowania ziaczy przelotowych. Przewody opraw oswietleniowych
nalezy taczy¢ z przewodami wypustow za pomocg ziaczek.

Zawieszenie opraw zawieszakowych powinno umozliwia¢ ruch wahadtowy oprawy.

5.10. Przytgczanie odbiornikow:

Miejsca polaczen zyt przewodéw z zaciskami odbiornikéw powinny by¢ doktadnie
oczyszczone. Samo potaczenie musi by¢ wykonane w sposéb pewny, pod wzgledem
elektrycznym 1 mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku, korozja
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itp.

Potaczenia moga by¢ wykonywane jako sztywne lub elastyczne w zaleznosci od
konstrukcji odbiornika i warunkéw technologicznych. Przylaczenia sztywne nalezy
wykonywa¢ w rurach sztywnych wprowadzonych bezposrednio do odbiornikéw oraz
przewodami kabelkowymi i kablami.

Polaczenia elastyczne stosuje si¢, gdy odbiorniki narazone sg na drgania o duzej
amplitudzie lub przystosowane sg do przesuni¢¢ lub przemieszczen. Potaczenia te nalezy
wykonac:

— przewodami izolowanymi wielozytowymi gigtkimi lub oponowymi,

— przewodami izolowanymi jednozytowymi w rurach elastycznych,

— przewodami izolowanymi wielozylowymi gigtkimi lub oponowymi w rurach
elastycznych.

Po zamontowaniu odbiornikéw do podtoza nalezy:

— zainstalowa¢ aparaty zdjete na czas transportu 1 dostarczone w oddzielnych
opakowaniach,

— dokreci¢ w sposOb pewny wszystkie sruby 1 wkrety w potaczeniach elektrycznych
1 mechanicznych,

— zalozy¢ oslony zdjete w czasie montazu

— podtaczy¢ obwody zewngtrzne

— podiaczy¢ przewody ochronne

5.11. Montaz aparatury w rozdzielnicach
Wyposazenie rozdzielnic okresla dokumentacja projektowa.

Rozdzielnice winny by¢ trwale mocowane w przygotowanych do tego celu wngkach.
Rozdzielnice mocowane winny by¢ zgodnie z instrukcjg producenta.

Aparatura Igczeniowa i tablice winny by¢ mocowane trwale do podtoza we wnekach.
Osprzet zabezpieczajacy mocowac nalezy na szynie TH w typowych obudowach.

Potagczenia miedzy aparaturowe wykona¢ nalezy zgodnie z dokumentacjg projektowa,
Przygotowanie zyt i taczenie przewodéw wykona¢ nalezy analogicznie jak podano w
pkt.5.7.

Przewody zasilajace przylaczac nalezy do styku nieruchomego, przewody odbiorcze do
styku ruchomego aparatury.

Po zamontowaniu rozdzielnic nalezy:
— zainstalowa¢ aparaty zdjete na czas transportu 1 dostarczone w oddzielnych
opakowaniach,
— dokreci¢ w sposdb pewny wszystkie §ruby 1 wkrety w polaczeniach elektrycznych
1 mechanicznych,
— zalozy¢ ostony zdjete w czasie montazu
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— podiaczy¢ obwody zewnetrzne
— podiaczy¢ przewody ochronne

5.12. Montaz instalacji odgromowej

Siatke zwoddw poziomych 1 pionowych nalezy wykona¢ drutem ocynkowanym FeZn o
srednicy 8 mm. Siatk¢ zwodow poziomych nalezy wykona¢ metodg naciggowa mocowang
na wspornikach niskich. Przewody odprowadzajace nalezy prowadzi¢ pod elewacja w
niepalnych rurkach ochronnych. Zaciski kontrolne nalezy umiesci¢ w specjalnych
podtynkowych puszkach rewizyjnych montowanych w elewacji budynku.

Przew6d uziemiajacy nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami mechanicznymi
zastaniajac do wysokosci 1,5 m , a ponadto zabezpieczy¢ przed korozja na wysokos¢ 30 cm
nad 1 20 cm pod poziomem ziemi, przez pokrycie masg asfaltowa.

Przewody uziemiajace od zlgczy kontrolnych ( zainstalowanych na wys. 1,5 m)
wykona¢ bednarke ocynkowang o wymiarach 30x3mm. Potaczenia przewodow
uziemiajacych z uziomem otokowym wykona¢ jako spawane, zabezpieczone przed korozja.
Uziom szpilkowy nalezy wykona¢ wykorzystujgc kompletne zestawy szpilek
ocynkowanych, pograzonych metoda wibracyjng na gleboko$s¢ min. 6m, umozliwiajaca
uzyskanie rezystancji uziomu max 20 Q. Szpilki nalezy pograza¢ w odlegto$ci min 1,5m. od
fundamentéw budynku

Uziom otokowy nalezy wykona¢ wykorzystujgc bednarke ocynkowang utozong w ziemi
na glebokosci 0,6m. Uziom uktada¢ w odlegto$ci min 1,5m. od fundamentéw budynku.

W miejscach komunikacji pieszej ( przed wejsciami do budynku ) uziom otokowy
prowadzi¢ w rurze ochronnej zgodnie z projektem. W celu uzyskania wymaganej wartosci
uziemienia wykona¢ dodatkowy uziom szpilkowy

5.13. Warunki wykonania instalacji elektrycznych niskoprgdowych- teletechnika

Tam gdzie jest to konieczne przewody 1 kable teletechniczne nalezy chroni¢ od
uszkodzen mechanicznych w rurkach winidurowych.

Wszystkie wykorzystywane wurzadzenia 1 materialty muszg posiada¢ fabryczne
oznaczenia. Na zyczenie nalezy udowodni¢ jako$¢ poprzez podanie nazwy producenta
sprzetu. Urzadzenia 1 materialy muszg by¢ w petni zgodne z polskimi normami.

W Sciankach dzialowych murowanych 1 g-k okablowanie teletechniczne uktadac
wylacznie w rurkach.

Nalezy stosowac wytacznie przewody atestowane zgodne z PN.

Gniazda telefoniczne typu RJ-11 1 komputerowe typu RJ-45 montowane pod wspdlng
ramkg z instalacjg gniazd wtykowych.

W miar¢ mozliwosci nalezy unika¢ wykonywania polgczen kabli poza obudowami
taczonych urzadzen 1 elementow. Jesli nie da si¢ unikngé polgczen przelotowych, to
powinny by¢ one wykonane w odpowiedniczce puszkach, oznakowanych w taki sposob,
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aby nie bylo mozliwosci pomylenia ich z innymi instalacjami. Metody taczenia i
zakonczenia kabli powinny by¢ tak dobrane, aby w mozliwie najmniejszym stopniu obnizy¢
niezawodnos$¢ 1 odpornos¢ ogniowg polaczenia w stosunku do kabli nie tagczonych.

5.14. Roboty po instalacyjne

Bruzdy z orurowaniem lub oprzewodowaniem zatynkowac¢ nalezy zaprawa cementowo-
wapienng, Tynki winny by¢ trzywarstwowe, kategorii DI 1 starannie polaczone z tynkami
istniejagcymi.

Otynkowania bruzd malowa¢ nalezy farbami emulsyjnymi bialymi lub w kolorze
dobranym do koloru okalajacych scian.

5.15. Warunki bezpieczenstwa pracy

Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania aktualnych przepiséw w zakresie BHP
1 ochrony p.poz. Personel wykonawcy winien posiada¢ odpowiednie uprawnienia i
kwalifikacje udokumentowane stosownymi dokumentami:

— odpowiednie zakresem uprawnienia budowlane kierownicze z aktualnym
zaswiadczeniem o przynaleznosci do Okregowej Izbie Inzynierow Budownictwa dla
Kierownika Budowy

— S$wiadectwo kwalifikacyjne typu ,.D" z odpowiednimi punktami dla brygadzisty
zespotu elektrykow,

— S$wiadectwo kwalifikacyjne typu ,,E" dla pracownikow bezposrednio wykonujacych
prace przy instalacjach elektrycznych.

Z. uwagi na wykonywanie prac w obiekcie eksploatowanym obwody remontowane
nalezy kazdorazowo trwale odlagcza¢ od napigcia 1 oznakowacl, zabezpieczajac przed
przypadkowym zalaczeniem napigcia.

Przed przystgpieniem do wykonywania prac, pracownicy winni by¢ przeszkoleni
1 wyposazeni w sprzet ochronny.

Gruz 1 odpady materialowe nalezy gromadzi¢ w miejscu ustalonym w trakcie
przekazywania placu budowy, a nastgpnie usunag¢ w ramach porzadkowania placu budowy
po ukonczeniu prac.

6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW I
ROBOT BUDOWLANYCH

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca odpowiedzialny jest za petlna kontrolg robdt, jakos¢ materiatow
1 elementow oraz zapewnienie odpowiedniego systemu kontroli, a takze pobieranie probek
do badan materiatowych.

[los¢ 1 rodzaj badan ustata Inspektor Nadzoru.
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6.2. Pobieranie probek

Pobieranie probek do badan dokonywane bedzie losowo w obecnosci Inspektora
Nadzoru.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedga przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm;
w przypadku ich braku mozna stosowa¢ wytyczne krajowe albo inne procedery
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru, Wykonawca bedzie przeprowadzal dodatkowe badania
tych materialow, ktére budzg watpliwosci co do ich jakosci. Koszty dodatkowych badan
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia ich niezgodnosci z normami lub
aprobatami technicznymi; w przypadku przeciwnym koszty te pokrywa Inwestor.

6.4. Dokumentacja budowy

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia dokumentacji budowy, przechowywania
jej we wlasciwym miejscu oraz udostepniania do wgladu przedstawicielom uprawnionych
organow.

Dokumentacja budowy obejmuje:

— projekt budowlano-wykonawczy montazu/remontu instalacji elektrycznej obiektu,
— protok6t wprowadzenia na budowe,

— dokumenty ustanowienia Kierownika Budowy 1 Inspektora Nadzoru,

— protokoty odbiorow czesciowych 1 koncowego,

— ksigzka obmiaru robot,

— protokoty koniecznosci dotyczace rob6t dodatkowych,

— atesty, aprobaty techniczne, certyfikaty lub deklaracje zgodnosci z PN, wtasciwe dla
wbudowanych materiatow, osprzetu lub aparatury.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU
ROBOT

7.1. Przedmiar robot

Przedmiar rob6t zawiera zestawienie przewidywanych do wykonania robot
podstawowych w kolejnosci technologicznej ich wykonania, ze szczegélowym opisem,
z wyliczeniem 1 zestawieniem ilosci jednostek przedmiarowych.

Przedmiar sktada si¢ z:

— karty tytulowej,

— spisu dziatow przedmiaru robot,
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— tabeli przedmiaru robot.

Karta tytutowa winna odpowiada¢ §7, a spis dzialow §8 Rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 2.09.2004 w sprawie szczegétowego zakresu i formy projektowe;,
specyfikacji technicznych wykonania 1 odbioru robot budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego.

Tabele przedmiaru robot zawieraja pozycje przedmiarowe odpowiadajace robotom
podstawowym, nie uwzgledniane sg roboty tymczasowe ( z wyjatkiem przypadkow gdy
istniejg podstawy do ich odrgbnego rozliczenia).

Oferenci powinni doktadnie przestudiowa¢ catos¢ dokumentacji przetargowej, aby
wykona¢ swoje oferty bedac w petni Swiadomym calej odpowiedzialnosci.

Ceny 1 wartos¢ wstawiane do przedmiaru rob6t powinny by¢ wartosciami globalnymi
dla rob6t opisanych w tych pozycjach, wiaczajac koszty i wydatki konieczne dla wykonania
opisanych rob6t razem z wszelkimi robotami tymczasowymi, pracami towarzyszacymi
1 instalacjami, ktére moga okaza¢ si¢ niezbedne oraz zawiera¢ wszelkie ogblne ryzyko,
obcigzenia 1 obowigzki przedstawione lub zawarte w dokumentach, na ktérych oparty jest
przetarg.

Naktady robocizny, oprocz czynnosci podstawowych, muszg uwzglednia¢ réwniez
nast¢pujgce roboty 1 czynnosci:
— transport sprzg¢tu, materiatow, wyrobow 1 narzedzi z miejsca sktadowania na miejsce
wbudowania;
— kontrole stanu jako$ci materiatow;
— przemieszczenie sprz¢tu w obrebie stanowiska roboczego;

— montaz, demontaz i1 przestawiania rusztowan dla prac wykonywanych na wysokosci
do 4m;

— wykonywanie czynno$ci pomocniczych;
— obstuge sprzetu nie posiadajgcego obstugi etatoweyj;
— usuwanie wad 1 usterek;
— udzial w przeprowadzaniu wewngtrznego obmiaru i odbioru robot.
Naklady zuzycia materiatobw nalezy okresla¢c na podstawie aktualnego Katalogu

Jednostkowych Norm Zuzycia Materiatow Budowlanych. Naktady na materialy pomocnicze
przyjmowac¢ w wysokosci 2,5% wartosci materiatow podstawowych.

Przyjete naklady pracy sprzetu muszg uwzglednia¢ zastosowanie pelnosprawnego
sprze¢tu 1 maszyn oraz srodkéw transportu, wtasciwych dla danego rodzaju robét, a takze
wymogoéw wynikajacych z racjonalnego ich wykorzystania na budowie.

Zaktada sig, ze koszty organizacyjne, ogllne, zysk i upusty dla wszystkich zobowigzan
sg rOwno roztozone na wszystkie ceny jednostkowe.

Nie uwzglednia si¢ zadnych strat materiatéw albo ich ilosci w czasie ich transportu.

Zastosowane jednostki obliczeniowe sg takie same jak okreSlone i1 dopuszczone
w Migdzynarodowym Systemie (SI).
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7.2. Obmiar robot

Obmiar rob6t okresla faktyczny zakres robot wykonywanych zgodnie z projektem
1 specyfikacja techniczng w jednostkach okreslonych w wycenionym przedmiarze robot.

Obmiar robot wykonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru,
o terminie i zakresie obmierzonych rob6t. Powiadomienie powinno nastgpi¢ z co najmniej 3
dniowym wyprzedzeniem.

Wyniki obmiaru winny by¢ spisane w Ksigzce obmiaréw. Ksigzka obmiarow
dokumentuje prace ulegajace zakryciu, zanikajace a takze demontaze.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie w ilosciach podanych w przedmiarze robot nie
zwalnia Wykonawcy z obowiagzku ukonczenia wszystkich robot
7.3. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Obmiaru robot dokonuje si¢ z natury w jednostkach okreslonych w poszczegélnych
pozycjach przedmiaru robot.

O ile nie zostatlo to wyraznie 1 dokladnie okreSlone w dokumentacji przetargowe;,
mierzone powinny by¢ tylko roboty state. Roboty winny by¢ mierzone netto do wymiaréw
pokazanych na rysunkach, badz poleconych na pisSmie przez Zamawiajagcego, o ile nie
zostato to w kontrakcie wyraznie opisane, badz zalecone inaczej.

Dtugosci 1 odleglosci pomigdzy okreslonymi punktami skrajnymi beda obmierzane
poziomo wzdtuz linii osiowej, szerokosci — po prostej prostopadtej do elementu.

Jezeli specyfikacje techniczne wtasciwe dla danych robdt nie podaja tego inaczej, to
objetosci bedg wyliczane w m’ - jako dtugo$¢ pomnozona przez sredni przekroj.

Ilosci, ktére maja by¢ obmierzane wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach

7.4. Sprzet pomiarowy

Urzadzenia 1 sprz¢t pomiarowy dostarcza Wykonawca wraz z waznymi $wiadectwami
atestacji. Jakos$¢ sprzetu pomiarowego sprawdza Inspektor Nadzoru.

Urzadzenia 1 sprz¢t pomiarowy beda posiada¢ wazne Swiadectwa atestacji.

Wykonawca zobowigzany jest utrzymywac ten sprzet w nalezytym stanie przez caty
czas trwania robot
7.5. Czas przeprowadzania pomiarow

Obmiar wykonywanych robét bedzie przeprowadzany z czestotliwosciag wynikajacy z
harmonogramu rob6t i1 ptatnosci lub w innym czasie uzgodnionym przez Wykonawce
1 Zamawiajacego. W szczegolnosci:

— robd6t zanikajacych - w czasie ich wykonywania,
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— robot ulegajacych zakryciu - przed ich zakryciem,
— przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem robét,

— atakze w przypadku wystgpienia dluzszej przerwy w pracach.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgeda wykonywane w
sposOb zrozumialy i1 jednoznaczny. Obmiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci
beda uzupetniane odpowiednimi szkicami w formie uzgodnionej z Zamawiajacym

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH.

Wykonane roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:
— odbidr robét zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,
— odbidr ostateczny, koncowy,
— odbidr pogwarancyjny.

Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru lub gotowos¢ do odbioru koncowego zgtasza
Wykonawca, pisemnie. Odbior przeprowadzony bedzie nie poézniej niz 3 dni od daty
zgloszenia.

Podstawowym dokumentem odbioru bedzie protokét sporzagdzony wg wzoru ustalonego
przez Inwestora.

Odbiér rob6t wykonywany bedzie komisyjnie przy udziale Wykonawcy i Inspektora
Nadzoru, z uwzglednieniem:

a). Prob pomontazowych.
Probami pomontazowymi sga:
— pomiary rezystancji izolacji, kazdego obwodu,

— sprawdzenie skutecznosci ochrony od porazen kazdego odbiornika,

— sprawdzenie rezystancji uziomu instalacji odgromowej (wraz ze sporzadzeniem
metryki urzadzenia piorunochronnego).

Z préb pomontazowych wykonawca sporzadza protokét. Po pozytywnym zakonczeniu
badan i pomiaréw nalezy zataczy¢ instalacje pod napigcie 1 sprawdzic czy:

— do wszystkich lokali dostarczane jest napigcie o wtasciwych parametrach,
— wszystkie pkt- swietlne sg zalaczane zgodnie z projektowanym programem.
b) Dokumentacji odbiorowe;.
Do odbioru koncowego robot wykonawca zobowigzany jest dostarczyc¢:

— dokumentacje powykonawczg uzgodniong przez Inspektora Nadzoru,
— protokoty pr6b pomontazowych,

— metryke urzagdzenia odgromowego,
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— atesty, aprobaty techniczne, certyfikaty badz deklaracje zgodnosci z PN
zastosowanych materiatow,

— oswiadczenie wykonawcy o zakonczeniu remontu 1 gotowosci instalacji do
eksploatacji.

8.1. Odbiory robot zanikajqgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbiorom czesciowym podlegaja te elementy instalacji, ktére ulegaja zakryciu
(zatynkowaniu,). Odbidr czgsciowy dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.2. Odbior koncowy

Gotowos¢ instalacji do odbioru koncowego zgtasza Wykonawca. Odbior koncowy
dokonuje komisja powotana przez Inwestora. W sktad komisji wchodza:

— przedstawiciel Inwestora,
— przedstawiciel Wykonawcy,
— osoby zobowigzane do udziatu w czynnosciach odbiorczych. Komisja:

— bada zgodno$¢ wykonanych rob6t z umowa, dokumentacjg projektowo-kosztorysowa,
warunkami technicznymi wykonania, normami i przepisami,

— bada kompletnos¢ dokumentacji odbiorczej,
— dokonuje préb i odbioru instalacji wigczonej pod napigcie,
— spisuje protokot odbiorczy.

Protoko6t odbioru powinien zawiera¢ ustalenia poczynione w trakcie odbioru, w tym
oceng:

— jakosci wykonanych robdét,
— terminowosci realizacji,

— wynikowego zakresu robét, oraz ustosunkowanie do wad i usterek nieusuwalnych.

8.3. Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny dokonany bedzie na podstawie oceny wizualnej. Odbior
pogwarancyjny bedzie polegat na ocenie rob6t zwigzanych z usuni¢ciem wad i usterek,
ktore ujawnig si¢ w okresie gwarancyjnym 1 r¢kojmi.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT PODSTAWOWYCH,
TYMCZASOWYCH I PRAC TOWARZYSZACYCH

Rozliczenie rob6t dokonane zostanie kosztorysem powykonawczym, uwzgledniajgcym
rzeczywisty zakres robot, zweryfikowanym przez Inspektora Nadzoru.

Podstawa ptatnosci bedzie faktura VAT wraz z zalagczonym protokotem odbioru
podpisanym przez osoby upowaznione ze strony Zamawiajacego i Wykonawcy.
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Podstawg platnosci jest cena skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajgcego w dokumentach
umownych. Wykonawca w wycenie cen jednostkowych przewidzi i ujmie bezposrednio lub
jako element kalkulowanego ryzyka wszelkie zaistniale (niekorzystne) sytuacje przy
wykonywaniu robdt.

Wykonawca zobowigzany jest wykona¢ roboty dodatkowe, ktére moga wynikng¢ w
trakcie realizacji robdt, a nie byly mozliwe do przewidzenia, na dodatkowe zamdwienie,
przy zachowaniu tych samych norm, parametréw 1 standardow; do rozliczenia przyjmowane
beda ceny z oferty.

Prace dodatkowe, ktérych potwierdzona przez zamawiajacego konieczno$¢ wystapi
w toku realizacji umowy, nie moze przekroczy¢ 20% kwoty umowne;j.

W umowie okresla sig¢:

— czasookres udzielonej przez Wykonawce gwarancji,

— wielkosci zabezpieczenia gwarantujagcego wykonanie robot zgodnie z umowa 1 okresy
zwrotu tego zabezpieczenia,

— kary umowne

oraz terminarz dostarczania kosztorysu powykonawczego, jego sprawdzania, ztozenia
faktury wraz ze sprawdzonym kosztorysem i protokotem odbioru koncowego, 1 zaptaty.

10. DOKUMENTY ZWIAZANE

10.1. Elementy dokumentacji projektowej:
— projekt budowlany instalacji elektrycznej, opracowanie, listopad 2016 r.

— przedmiar roboét.

10.2. Akty Prawne i Normy:

— Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 2 pazdziernika
2013r. w sprawie ogloszenia jednolitego tekstu ustawy - Prawo budowlane
(Dz.U.2013 nr 0 poz 1409),

— Obwieszczenie Ministra Infrastruktury 1 Rozwoju z dnia 17 lipca 2015 r. w sprawie
ogloszenia jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra Infrastruktury w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie
(Dz.U.2015 nr 0 poz 1422),

— Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 28 marca 2013 r. w sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy przy urzadzeniach energetycznych (Dz.U.2013 nr O
poz 492),

— Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych 1 Administracji z dnia 7 czerwca
2010 r. w sprawie ochrony przeciwpozarowe] budynkow, innych obiektow
budowlanych i terenéw (Dz.U.2010 nr 109 poz 719), ,

— Obwieszczenie Ministra Transportu, Budownictwa 1 Gospodarki Morskiej z dnia 10
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maja 2013 r. w sprawie ogloszenia jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury w sprawie szczegdélowego zakresu i formy dokumentacji projektowe;,
specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz.U.2013 nr 0 poz 1129),

— Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych PN-HD 60364-1:2009

— Ochrona przeciwporazeniowa PN-HD 60364-4-41:2009

— Ochrona przed pradem przetezeniowym PN-HD 60364-4-43:2006

— Ochrona przed przepigciami PN-IEC60364-4-442
PN-IEC 60364-4-442

— Ochrona odgromowa obiektow budowlanych PN-86/E-05003/01

— Ochrona przeciwpozarowa PN-IEC 60364-4-482

— Dobor 1 montaz wyposazenia elektrycznego PN-HD 60364-5-51:2006
PN-HD 60364-5-53

— Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe PN-EN 60439-1

— Oprzewodowanie PN-IEC 60364-5-52
PN-IEC 60364-5-523

— Uziemienia i przewody ochronne PN-IEC 60364-5-54

— Oznaczenia identyfikacyjne przewoddéw elektrycznych PN-90/E-05023

— Oswietlenie wnetrz Swiattem elektrycznym PN-84/E-02033

— Oprawy oswietleniowe 1 instalacje oswietleniowe PN-IEC 60364-5-59

— Sprawdzanie odbiorcze PN-HD 60364-6:2008

— Warunki Techniczne Wykonania 1 Odbioru Czes¢ D.1

UWAGA:

Wszystkie roboty opisane w Specyfikacji Technicznej winny by¢ wykonane zgodnie z
przepisami 1 normami obowigzujagcymi w dniu ich realizacji.
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